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3.8.1 Modelo de equiĺıbrio . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 48

3.8.2 Modelo de compatibilidade . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 51

3.9 Análise incremental . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54

3.9.1 Descrição geral do algoritmo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54
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3.10.1 Modelo de equiĺıbrio . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 61

3.10.2 Modelo de compatibilidade . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 61
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B Séries de Walsh 363

B.1 Propriedades das funções de Walsh . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 363

C Wavelets 367

C.1 Valores dos coeficientes de filtro . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 367

C.2 Obtenção das condições de normalização . . . . . . . . . . . . . . . . 367

D Cálculo das matrizes estruturais 371

D.1 Cargas concentradas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 371
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7.6 Evolução do valor da norma do reśıduo; gradientes conjugados. . . . . 193

7.7 Evolução do valor da norma do reśıduo; CG, Lanczos e MRES. . . . 196
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10.43Análise elastoplástica da laje encastrada; fase intermédia 2. . . . . . . 325
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4.5 Tempos de CPU (em milésimos de segundo) gastos no cálculo dos N
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8.3 Resultados referentes à utilização da malha B; solução com funções
de Walsh. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 203
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